
例3：直导线通交流电 置于磁导率为 的介质中

求：与其共面的N 匝矩形回路中的感应电动势

解：设当I  0时，电流方向如图
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其中  I0 和 是大于零的常数

设回路L方向如图 xo建坐标系如图

在任意坐标处取一面元
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解
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        例1   一长为     的铜棒在磁感强度为      的均匀
磁场中,以角速度      在与磁场方向垂直的平面上绕
棒的一端转动，求铜棒两端的感应电动势. 
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例2：  在空间均匀的磁场中 zBB ˆ


Lab 设

导线ab绕Z 轴以 匀速旋转

导线ab与Z轴夹角为
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解：建坐标如图
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该段导线运动速度垂直纸面向内
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